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Zadání: Mějme systém popsaný uvedeným obrazovým přenosem:
	
Kde:
	k1 = 1, k2 = 1, k3 = 1, zesílení systému
	T1 = 1, T2 = 1, T3 = 1, časová konstanta systému
	s = j, operátor derivace 
	 - úhlová frekvence, definovaná jako změna fáze za jednotku času
…………………………………..
Úkoly:
1. Nakreslete blokové schéma systému a určete jeho řád.  
2. Na základě blokového schématu z  bodu 1 napište relaci mezi vstupem a výstupem systému.
3. Proveďte vypočet obrazového přenosu systému.
4. Nakreslete frekvenční charakteristiku(Nyquitův diagram) systému.  
5. Nakreslete amplitudovou a fázovou (Bodého diagram) systému.
6. Nakreslete přechodovou charakteristiku systému.
7. Nakreslete impulsovou charakteristiku systému.
8. Posuďte stabilitu regulačního obvodu  na základě jeho přechodové charakteristiky (viz obrázek).
9. Posuďte stabilitu regulačního obvodu na základě jeho frekvenční charakteristiky (viz obrázek).
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Kde:
Gr : je přenos regulátoru
Gs: je přenos regulované soustavy
Závěr:
do závěru uveďte porovnávání  jednotlivých charakteristik výsledného systému smíšeného řazení a jejich využití při posouzení stability regulačního a vyšetření ustáleného režimu. 



Prameny a literatura
Všechny uveřejněné odkazy
· Interní studijní materiál školy a firemní dokumentace software Wolfram-Mathematica.

Materiál je určen pro bezplatné používání pro potřeby výuky a vzdělávání na všech typech škol a školských zařízení. Jakékoliv další využití podléhá autorskému zákonu.
Všechna neocitovaná autorská díla jsou dílem autora.
Všechny neocitované obrázky jsou součástí prostředků výukového software Microsoft office 2007.
Střední průmyslová škola Jihlava, Třída Legionářů 1572/3, 586 01 Jihlava.
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